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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznegj wymagania dotyere wykonania i odbioru instalacji elektrycznych
zZwiazanych z realizagjdokumentacji :

.Projekt Budowlany. Czesé Elektryczna. pt: Miodziezowy Osrodek Wychowawczy w Rembowie. BUDYNEK GLOWNY”.
.Projekt Budowlany. Czes¢ Elektryczna. pt: Miodziezowy Osrodek Wychowawczy w Rembowie. BUDYNEK
GOSPODARCZY”.

1.2. Zakres robét obgtych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuiszystkie czynnéi majce na celu wykonanie:
tablic

instalacji gwietlenia

instalacji sity

wewretrznych linii zasilagcych

instalacji uradzer went./co./kan.

instalacji tel,rtv,sat

instalacji bramofonowej

instalacji sygnalizacji paaru i strowania klap dymowych

instalacji monitoringu

instalacji ochrony przeciwpotaniowej

instalacji ochrony odgromowej i przeciwprzegowej

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia g zgodne z obowizujacymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymiS¥ 0 ,Wymagania ogdélne”.

Lina kablowa - sié elektryczna zewgirzna przeznaczona do zasilania budynku w eaetgktryczn,.

Ztacze kablowe —urglzenie do rozdziatu energii elektrycznej na sietilawej

Ztacze kablowo-pomiarowe wdzenie do rozdziatu energii elektrycznej zaneoscia pomiaru

W.L.Z. —wewretrzna linia zasilajca — odcinek przewodu od pomiaru do gtéwnej tabiitgszkaniowej lub administracyjnej
Instalacja wewetrzna —zesp6t przewodow , gniazd,pazehikow i wypustow éwietleniowych do rozdziatu i rozprowadzenia
energii elektrycznej w budynku .

Instalacja odgromowa-zesp6t adzer do zabezpieczenia budynku przed wytadowaniami sfengcznymi

Instalacja wyréwnawcza — zespot przewoddéw dagrenia wszystkich przewoalzych czsci instalacji oraz przewodu
ochronnego w celu wyréwnania potencjatu

Tablica -zespét urdlzen do zabezpieczenia, sterowania i rozdziatlu enelgktrycznej

Instalacja éwietlenia awaryjnego — zespét adzer do samoczynnego zazania si czgsci oSwietlenia pozwalajcego na

bezpiecza ewakuagi 0s6b z budynku w wypadku braku zasilania podstesgo

1.4 Dokumentacja robét.

projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozpdeeniem Ministra Infrastruktury z 3.07.2003 r. wrapie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlan@go U. z 2003 r. nr 120, poz. 1133),
projekt wykonaweczy (jeeli taka potrzeba wygpuje),
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. specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdbligatoryjna w przypadku zamoéwiepublicznych), zgodna z
rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz. 2072),\

. dziennik budowy, prowadzony zgodnie z zgizeniem MGPIB z 15.12.1994 r. w sprawie dziennikddwwy oraz tablicy
informacyjnej (MP z 1995 r. nr 2, poz. 29),

. aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje digsci swiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowaniaytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustalrawo Budowlane z 7.07.1994 r. (Dz. U. z 2000 r. nr
106, poz. 1126 z ghiejszymi zmianami),

. protokéty odbioréw cgsciowych, kaicowych i robét zanikagych, z zalczonymi protokétami z badakontrolnych,
. dokumentacja powykonawcza.

. roboty naley wykonywa na podstawie projektu opracowanego dla konkre®jzaciji. Powinien on uwzediniac:
. materiaty do wykonywania,

. lokalizacg i warunki wytkowania,

W projekcie powinny b§ zawarte:

. specyfikacje materiatéw z powotanieng sia odpowiednie dokumenty odniesienia (normy, aaotechniczne),
. sposoby wykonania
. wymagania i warunki odbioru,

Przez dokumentagpowykonawcz rozumiemy (zgodnie z art. 3, p. 14 ustawy Prawdobdane) wymieniof wyzej
dokumentagj rob6t z naniesionymi zmianami w stosunku do prinjddudowlanego i specyfikacji technicznej, dokomany
podczas wykonywania robét.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgre Robot

Ogoblne wymagania dotygeze Robdét podano w ST — 0 ,Wymagania ogéine” .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania Roboét oraz za ich zgodti@ Dokumentagj Projektova i ST.

Instalacje.

— Trasowanie naly wykona& zgodnie z projektem technicznym instalacji, uwdgiajac konstrukop budynku oraz zapewnigj
bezkolizyjnag¢ z innymi instalacjami.

- Przewody mog by¢ uktadane ndcianach tylko w linii pionowej lub poziome;j.

- Jeeli nie wykonano bruzd w czasie wznoszenia budymlalezy wykona je recznie za pomagprzecinaka i mtotka lub nagdzi
elektrycznych.

- Przy prowadzeniu przewoddw po stropie kgianach wykonanych z plyt z otworami, najlevykorzysta te otwory do ukfadania
przewoddw. Kucie bruzd w stropach jest nie wskazane

—  Przebiciaw konstrukcyjnych elementaatbetonowych naley uzgodné z nadzorem budowlanym.

- Przy uktadaniu przewodéw w podtodze magne by uktadane w niepalnych warstwach podtogowych, akaki sposéb, aby nie
byly naraone nasciskanie; mog by¢ zatopione w wylewanej warstwie lub aeme w otworach piyt stropowych.

- Polyczeniezyt przewodow nalgy wykona za pomog sprztu odpowiednio przystosowanego do rodzaju i przekiaczonych
przewodéw. Zabrania i taczenia przewoddw przez zwykle gkanie. W miejscach padzer i rozgakzien zyly przewoddw nie
powinny by napezone mechanicznie.

Instalowanie wewrgtrznych linii dozorowych i osprzetu
- W instalacjach SAP nalg stosowa wytacznie kable i przewody zytami miedzianymi w izolacji niepalnej.
— Linie dozorowe natey prowadzé przelotowo przez sygnalizatory i czujki
—  Czujki nalery instalowa na gniazdach w miejscach przewidzianych w progkci
— Przy montau czujek naley przestrzega m. In. Zachowania odpowiednich odlegib czujek termicznych odrddet ciepta(np.
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oprawa éwietleniowa), oraz prawidtowego rozmieszczenia.

Strefy ochrony, wzajemne odlegé czujek, odlegtéci od scian oraz wysok& zawieszenia naly stosowa wedtug instrukcji
producenta
- W miegjscu zainstalowania centralki SAP powinie bgpewniony staty nadzér.
—  Centralka powinna iywyposaona w dodatkowerodto podtrzymania zasilania.
- Montaz centralki SAP powinien odbywasie zgodnie z instrukgjproducenta.

Instalacja sieci strukturalnej

- Na trasie przebiegu kabla od punktu dystrybucyjnedgogniazda niedopuszczalne dodatkowe paiczenia typu mostki lub
lutowania

— Kable doprowadzone do punktu dystrybucyjnego powiny¢ logicznie pogrupowane

- Przy prowadzeniu kabli na stelanalery zwrocié uwag; na zapewnienie minimalnego promieniaoga

- Nalezy zapewnd odpowiedni zapas kabla

- Nalezy stworzy spojny logiczny schemat numerowania kabli, gniakanatow dla tatwej identyfikacji. Schemat ten poien by
oparty na konfiguracji samej sieci, a nie na kargtji budynku w ktérym si znajduje. /dotyczy wszystkich instalaciji/

- Nalezy zapewnd trwate oznakowanie wszystkich kabli. /dotyczy wstkijch instalacji/

- Oznakowanie powinno Bywidoczne na kadym kablu w punkcie rozdzielczym i gaizie

- Kazde gniazdo musi ldyoznakowane indywidualnym numerem, taki sam numesi tm¢ umieszczony w punkcie dystrybucyjnym

Rozdzielnice o napgciu do 1kv
- Rozdzielnice naley zaopatrzy w trwate napisy i schemat jednokreskowy z podanieielkosci zabezpiecze oraz numerow

poszczeg6inych odptywow.

Uziemienia i przewody ochronne

- Na kadym obiekcie budowlanym, pgizenia wyréwnawcze gtéwne powinricky¢ ze soh nastpujace czsci przewodzce:

- przewdd ochronny obwodu rozdzielczego

- gtéwna szyre (zacisk)uziemiajcy

— rury i inne metalowe unzizenia zasilace instalacje wewgirzne obiektéw budowlanych w miejscu ich wprowadaenp. gazu,
wody itp.

- metalowe elementy konstrukcyjne, giizex co, went. i klim., jeeli sa dostpne

— Szyre nalery uziemt taczac ja z uziemieniem

- Przewody paiczen wyrdwnawczych gtdwnych powinny ndieprzekroje nie mniejsze mipotowa najwgkrzego przekroju
ochronnego zastosowanego w danej instalacji lecmmiiejszy ni 6mma2.

- Przekroj kadego przewodu ochronnego nigdicegozyta przewodu nie powinien ldymniejszy nz 2,5mm2 w ostonie z PCV, lub
4mm2 bez ostony.

- Jako przewody ochronne mplgy¢ stosowaneyty w przewodach wielaytlowych, izolowane lub gote przewody, metalowe pakit

kabli, odpowiednie c&ci przewodzce obce.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogdélne stosowania materiatéw

Ogoblne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST 0 ,Wymagania ogéine”
Ponadto materiaty i uggzenia stosowane do wykonywania ,instalacji eleiznej” powinny mié:

- Aprobaty Techniczne lub byrodukowane zgodnie z obaaujacymi normami,

- Certyfikat lub DeklaragjZgodndci z Aprobai Technicza lub z PN,
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- Certyfikat na znak bezpieamtwa,

- Certyfikat zgodngci ze zharmonizowannormy europejsk wprowadzogn do zbioru norm polskich,

Sposob transportu i sktadowania powiniei bgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przexpcenta.

Wykonawca obowizany jest posiadana budowie petndokumentagj dotyczica skladowanych na budowie materiatow iadzen

przeznaczonych do wykonania robo6t instalacyjnych.

SPRZET
Ogolne wymagania dotygeze Sprztu podano w ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

.1 Sprat i narzedzia do wykonywania ,instalacji elektrycznej”

Narzdzia i uradzenia do prac instalacyjno-moatavych

Narzdzia, uradzenia elektryczne lub mechaniczne do wiercenidbluzdowania.

Przyrady pomiarowe

Sprzt do prac na matych wysokgiach

Sprat czyszcacy reczny i mechaniczny
Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykonawca pasvindysponowa sprztem gwarantujcym przeprowadzenie robét
zgodnie z zasadami oktenymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji dienicznej w terminie przewidzianym w umowie.
Sprzt powinien by utrzymany w dobrym stanie technicznym. Wykonaweavipien tez dysponowd sprawnym sprgem

zapasowym.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygeze Transportu podano w ST — 0 ,Wymagania oglliMgterialy mog by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu. Uszlzenia transportowe powinny bwpdpowiednio przystosowane do przewozu elementdwstkukciji itp.
niezlgdnych do wykonania robot. Przesemesrodkami transportu elementy powinnydmabezpieczone przed ich uszkodzeniem,
przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymag@nproducenta. Zalecagsdostarczanie materiatow do stanowisk
montaowych bezpérednio przed ich montem w celu uniknjcia dodatkowego transportu weyirenego z magazynu budowy.

W czasie transportu nélezabezpieczy przewaone materialy w sposob wyklucaay ich uszkodzenie. Sktadowanie materiatéw

na budowie musi kiyw pomieszczeniach zamktych, zabezpieczonych przed opadami i minusowymptraturami.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne warunki wykonania robét

Ogolne wymagania dotygeze wykonania Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania agoin
Przed uktadaniem przewodow i kabli oraz przypisangg osprztu, powinny by zakaczone prace budowlane zwane ze
stanem surowym zamlgtym obiektu oraz wykonane instalacje sanitarne, tyaqgji, pary, c.0., montaurzdzenia oraz ich

osprzitu naley wykona w trakcie lub po wykonaniu powtok dekoracyjnychseamnach, podiogach i sufitach.

5.2. Szczegdbtowe warunki wykonania robot

Catads¢ nalezy wykona zgodnie z obowiizujacymi normami i przepisami
Po wykonaniu instalacji dokotia pomiaru gtli zwarciowych, wymusit za wyhcznikami ré&nicowo-pgdowymi pad

zadziatania i wyniki zaprotokétowa
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. Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem z@owybra& urzadzenia innych i podanych w projekcie producentéw pod
warunkiem zachowania takich samych jak w projekeiemetréw technicznych .

. Wszystkie przewidziane do demonta naley odfaczy¢ w miejscu ich zasilania ( w rozdzielniach i tablib rozdzielczych) i
zabezpiecz§instalacje przed niegadanym whczeniem pod naggie. .

. W celu przeprowadzenia nieginych prac montawych, Wykonawca uzgodni wcaeej z Kierownictwem obiektu
harmonogram przerw i ograniczenv dostawie energii elektrycznej. Uzgodnienia zaméiebeda doktadm dat i godzirg
rozpoczcia oraz zakfczenia prac.

. Kable w systemach zabezpiefizerzeciwpaarowych musz by¢ zastosowane watznie na podstawie certyfikatu zgodob
wydanego przez Centrum Naukowo Badawcze Ochrony fuzetarowej Dz.U.Nr 55.

. Instalacje elektroenergetyczne, stalaglowe, statopmdowe, podtrzymania naggia, sterownicze i strukturalne najeuktada
oddzielnie w wydzielonych ostonach.

. Instalacje elektryczne wykoa@rzewodami miedzianymi na napie 750V.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakéci Robo6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

6.1 Badania przed przysipieniem do robot
Kontrola jakaci robot obejmuje sprawdzenie w trakcie realizamjipowiedniego przygotowania pracownikéw wykonawcy
(Swiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia)seitaej dokumentacji projektowej z klauauldo realizacji” ; zgodnéci materiatdw
ze specyfikagj projektow i ich stanu technicznego; prawidto$¢anontau; prawidiowego prowadzenia pomiarow i testow.

6.2 Badania w czasie robot
Kontrola zwikzana z wykonaniem instalacji elektrycznej powiniyé przeprowadzona w czasie wszystkich faz rob6t zigodn
wymaganiami normy PN-IEC 60364. Wyniki przeprowadzinbada nalery uzna& za dodatnie, jesli wszystkie wymagania dla
danej fazy robot zostaly spetnionezéle ktérekolwiek z wymaga nie zostalo spetnione nale dam faze robd6t uzné za
niezgodn z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek prag@dzi badania ponownie.
Kontrola jakgci rob6t powinna obejmowéastwierdzenie wzajemnej zgodiod z dokumentagj projektows wykonanego odcinka

robot na podstawie oglzin i pomiaréw:

. Badania cigtosci przewodow i kabli

. Badania oporniei izolacji przewodow i kabli

. Badania oporn&i uziemienia

. Badania skuteczroi ochrony przeciwpotaniowej

. Badania materiatéwaytych do budowy instalacji zgodnie z atestami prhia i normami przedmiotowymi.

6.3 Badania po zakéczeniu rob6t.

Po wykonaniu instalacji natg ja sprawdzi wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

a) nalery sprawdzt czy nie pozostawiono ostrych kreaei koryt kablowych przy zégiach kabli

b) nalezy sprawdzt czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzeniatpki zewrgtrznej

¢) nalery sprawdzt tuki kabli 1 odpowiednie i nie majzagié¢

d) sprawdzenie kabli i ospgiu kablowego polega na stwierdzeniu ich zgagha wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentéw wedtug ktoérych zostaty wykonane, na e atestow, protokotow odbioru albo innych dolemtdw.

e) sprawdzenie gitosci zyt (roboczych i powrotnych) oraz zgodiwd faz naley wykona przy wyciu przyraddéw o napiciu
nie przekraczagym 24 V. Wynik sprawdzenia nale uzna& za dodatni, jgeli poszczegoélneyty nie map przerw oraz jdi
poszczegolne fazy na obuflaach linii & oznaczone identycznie.

f)  pomiar oporu izolacji nalyy wykona& za pomog megaomomierza o nagiu nie mniejszym i 2,5 kV, dokonujc odczytu
po czasie niezllinym do ustalenia simierzonej wartéci. Wynik pomiaru nalgy uzn& za dodatni, jgeli opor izolacji wynosi

7
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co najmniej: 0,75 dopuszczalnej waboporu izolacji kabli wykonanych wg PN-77/E-902IN-76/E90300 i ZN-70/MPM-
13-K1099.

7. OBMIAR ROBOT
OgobIne wymagania dotyseze obmiaru Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogéine”
llosci materiatow oblicza gina podstawie dokumentacji projektowej lub wg stéakiycznego. W przypadku rozhimosé ilosci

oblicza s¢ wedtug stanu faktycznego

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygeze odbioru Robot podano w ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.1 Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Przy robotach zwzanych z wykonywaniem instalacji elektrycznej ujaggm zakryciu odbiér musi &y dokonany przed
rozpoczciem robot zwizanych z zakryciem instalacji.

W trakcie odbioru naley przeprowadzi badania wymienione w pkt. 6.3 niniejszego opreaauia.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
W zakresie robot elektrycznych gbjch projektem naley stosowé wymagania zawarte w napujacych normach:

PN-IEC 60364-4-41,0chrona przeciwpotaniowa’
PN-IEC 60364-4-43,0chrona przed pdem przeizeniowym”;
PN-IEC 60364-4-45nstalacje elektryczne w obiektach budowlanychhi©na dla zapewnienia bezpieigiva. Ochrona przed obn.nap.
PN-IEC 60364-4-443,0chrona przed przegiiami atmosferycznymi lulaézeniowymi”;
PN-IEC 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;
PN-86/E-0500%eszyt 01 ,Ochrona odgromowa. Wymagania ogéine”
N-IEC 61024-1,0chrona odgromowa. Zasady ogolne”
PN-IEC 60364-5-523 Qbciazalnas¢ diugotrwata przewodow”
PN-EN-12464-1,Swiatto i oswietlenie miejsc pracy. G&¢ 17”;
PN-EN 1838,0swietlenie awaryjne”
PN-IEC 60364-6-61Instalacje elektryczne w obiektach budowlanychra®plzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowairi@idowa.”
N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kabéowrojektowanie i budowa.”



